CURSO DE ESPECIALIZACION VIRTUAL
LECTURA DE PLANOS

HIDRAULICOS CAT N
EQUIROS|DEJGRANIN NERIA START CAT

MOTONIVELADORA MINERIA CAMION MINERO 797F

TEMARIO
MOTONIVELADORA MINERIA 24M
-TRACTOR DE MINERIA D11T
-CAMION MINERIA 797 F
-CARGADOR MINERIA 994F
-EXCAVADORA DE MINERIA 374F/390F

PAGINA WEB : WWW.STARTCATVIRTUAL.COM
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DATOS DEL CURSO

} NOMBRE DEL PROGRAMA  :Lectura de Planos de Equipos de Gran Mineria

P> MODALIDAD DE ESTUDIO : Virtual
’ EXPOSITOR : Ing. Starlim Llanos Villagaray
> PLATAFORMA VIRTUAL : Learn Press

P> ACCESO AL AULA VIRTUAL :1afio




Haist Semena - Inkermal

DATUS DEL CURSO

P VENTAJAS DE LLEVAR EL CURSO VIRTUAL

» Ingreso a nuestra plataforma virtual a tu disponibilidad de tiempo
» Horarios mas flexibles para gente que trabaja

= Conéctate y aprende desde cualquier parte

= Aprende a tu ritmo y repasa tus clases 24/7

= Descarga el material didactico del curso

= Certificacion como especialista en el equipo al culminar el curso

= Certificado firmado avalado por el Colegio de Ingenieros del Peru



OBJETIVOS DEL CURSO | &X'

zar los Planos Hidraulicos de Maquinaria Pesada
) en los estandares del fabricante Caterpillar.
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MODULGIOHSIMBOUC GIAVARIICADAVAE QUIPOSIDEIGRAN
Oleohidraulica aplicada a Equipos de Gran Mineria

;gimbologia valvulas de Presién

Aplicacion de las valvulas de Presion en el equipo

imbologia valvulas de Distribuidoras

icacion de valvulas de Distribuidoras en el equipo

“logia de Cilindros hidraulicos

{ acién de Cilindros hidraulicos en el equipo

bologia de Bombas y Motores

acion de Bombas y Motores en el equipo

bologia de Accionamientos
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1C Aplicacion de Accionamientos en el equipo
1."flSimbologia de Valvulas de caudal

- Aplicacion de Valvulas de caudal en el equipo
Simbologia de Valvulas de Retencién

licacion de Valvulas de Retencién en el equipo
blogia de Valvulas proporcionales

i acién de Valvulas proporcionales en el equipo
/ _ologia de Valvulas Cartridges

icacion de Valvulas Cartridges en el equipo

i ;)logia de Accesorios

acion de Accesorios en el equipo
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Descripcion General del Plano

Ubicacion de Componentes en el Plano
Ubicacion de Componentes en la maquina
Tomas de Presién

Leyenda

Bomba LS/PC

Sistema PPPC

SISTEMA DE IMPLEMENTOS ELECTROHIDRAULICO

Identificacion de componentes
Circuito Piloto

Circuito en Stand By

Circuito calado

Circuito de Inclinacion de Ruedas
Activacion de 2 actuadores

SISTEMA DE DIRECCION ELECTROHIDRAULICO

Sistema de Direccion Neutral
Sistema de Giro derecha Principal
Sistema de Giro Izquierda Secundaria
Sistema de Giro derecha Secundaria
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HENARI0
MOTONIVELADORA MINERIA
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110 SISTEMA DE FRENOS

1.10.1 Identificacion de componentes

= 1.10.2 Sistema de Carga de los acumuladores
1.10.3 Sistema de Corte de los acumuladores
1.10.4 Sistema de freno de Servicio liberado

L. 1.10.5 Sistema de freno de Servicio Enganchado

—- 1.10.6 Sistema de freno de Parqueo liberado

1.10.7 Sistema de freno de Parqueo Enganchado

1.11 SISTEMA DE VENTILACION
" 1.11.1 Ventilacién en Min
1.11.2 Ventilacion en Max
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~— 2.1 Descripcidon General del Plano
e 2.2 Ubicacion de Componentes en el Plano
# 2.3 Ubicacion de Componentes en la maquina
=|E: 2.4 Tomas de Presiéon
- 2.5 Leyenda

iz = 2.6 SISTEMA DE IMPLEMENTOS

2.6.2 Sistema hidraulico piloto

2.6.3 Circuito en Stand By

2.6.4 Circuito de Levante

2.6.5 Circuito en Bajar

2.6.6 Circuito de Flotamiento de Hoja
y 2.6.7 Circuito Inclinacion Simple de Hoja

2.6.8 Circuito Inclinacidn Vertical de Hoja

2.6.9 Circuito Inclinacion Dual de Hoja

2.6.10Circuito Subir Ripper

2.6.11 Circuito de Inclinacion Riper

2.6.120peracién valvula de caida rapida

i 2.6.1 Identificacion de componentes
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MEMARI0

CAMION MINERO 797F
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3.1 Descripcion General del Plano

3.2 Ubicacion de Componentes en el Plano
3.3 Ubicacion de Componentes en la maquina

3.4 Tomas de Presion
3.5 Leyenda

3.6 SISTEMA DE VENTILADOR

3.6.1 Identificacion de componentes
3.6.2 Motor del ventilador

3.6.3 Grupo de bombas

3.6.4 Esquema del Circuito del ventilador

3.7 SISTEMA DE DIRECCION

3.7.1 Circuito en Bajar

3.7.2 Circuito de Flotamiento de Hoja
3.7.3 Circuito Inclinacion Simple de Hoja
3.7.4 Circuito Inclinacion Vertical de Hoja
3.7.5 Circuito Inclinacion Dual de Hoja

3.8 SISTEMA DE DIRECCION

3.8.1 Identificacion de componentes
3.8.2 Esquema hidraulico

3.8.3 Controles eléctricos de chasis
3.8.4 Componentes hidraulicos
3.8.5 Sistema hidraulico de levante
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CAMION MINERO 797F

71 39 SISTEMA DE FRENOS

3.9.1 Identificacion de componentes

.9.2 Componentes Hidraulicos

3.9.3 Sistema actuacion de frenos
_ 3.9.4 Control electroénico de frenos
| 3.9.5 Valvula de control de frenos -
—= 3.9.6 Sistema de control de traccion '
. 3.9.7 Circuitos de frenos ;\\
- = 3.9.8 Sistema de enfriamiento de frenos
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CARGADOR MINERIA 994F
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# 41 Descripcion General del Plano
# 4.2 Ubicacion de Componentes en el Plano
4.3 Ubicacion de Componentes en la maquina
44 Tomas de Presion
.5 Leyenda

I
_l_ 4.6 SISTEMA DE IMPLEMENTOS
o

4.6.1 Identificacion de componentes
- 4.6.2 Accionador de bomba frontal
4.6.3 Sistema Piloto
E 4.6.4 Bomba de Implementos
4.6.5 Circuito en neutro
4.6.6 Circuito de levante
4.6.7 Circuito de bajar
4.6.8 Circuito de Flotamiento
4.6.9 Circuito de descarga

4.7 SISTEMA DE DIRECCION HMU

4.7.1 ldentificacion de componentes
4.7.2 Componentes Hidraulicos
4.7.3 Accionador de bomba trasera
4.7.4 Bomba de direccién

4.7.5 Circuito en neutro

4.7.6 Circuito giro gradual derecha
4.7.7 Circuito giro maximo derecha AL
4.7.8 Circuito de direccion secundaria : i~ o2



EIVFAIRIIO
CARGADOR MINERIA 994F

4.8 SISTEMA DE FRENOS

1+ 4.8.1 Identificacion de componentes
4.8.2 Circuito de freno parqueo enganchado y freno servicio liberado
4.8.3 Circuito de freno parqueo liberado y freno servicio liberado
4.8.4 Circuito de freno parqueo liberado y freno servicio enganchado




IRENARNO i
EXCAVADORA MINERIA
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— .51 Descripcion General del Plano
I &t 5.2 Ubicacion de Componentes en el Plano
“e: = 5.3 Ubicacion de Componentes en la maquina e
=7 54 Tomas de Presién
5.5 Leyenda

5.6 SISTEMA DE VENTILADOR HIDRAULICO

.6.1 Descripcién General = |
.6.2 Identificacion Componentes -Sistema de enfriamiento hidraulico |
.6.3 Operacion de Sistema de Enfriamiento hidraulico

.6.4 Control de Enfriamiento =1

7 SISTEMA HIDRAULICO PILOTO

5.71 Descripcion General
5.7.2 ldentificacion Componentes -Sistema hidraulico Piloto.
5.7.3 Operacion de Sistema hidraulico Piloto.

5.8 BOMBAS HIDRAULICAS PRINCIPALES

| 2 |dentificacion Componentes -Bombas hidraulicas Principales
= 5.8.3 Operacion de las Bombas hidraulicas Principales
5.8.4 Operacion de Control de las Bombas Principales

[
J ?.1 Descripcién General
S 8.



EMARIOY 10
EXCAVADORA MINERIA

5.9 VALVULA DE CONTROL PRINCIPAL Y SISTEMA DE RETORNO DE
- ACEITE

“ier ~ 5.9.1 Descripcion General
== 5.9.2 Identificacion Componentes -Valvula de Control Principal
5.9.3 Operacion de la Valvula ACS
i 5.9.4 Operacion de la seccién de la Valvula IMV
Y T 5.9.5 Valvulas de alivio hidraulico principal
— 5.9.6 Sistema de Retorno

:} 5.9.7 Operacion del Sistema de Retorno HE] | -
y r TiEIR
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5.10 SISTEMA HIDRAULICO PILOTO § & -.I_!

5.10.1 Descripcion General del Circuito Hidraulico de Pluma

5.10.2 Identificacion Componentes -Circuito Hidraulico de Pluma

5.10.3 Operacion del Sistema Hidraulico de Pluma

5.10.4 Descripcion General del Circuito Hidraulico del Cucharon

5.10.5 Identificacion Componentes -Circuito Hidraulico del Cucharon

5.10.6 Operacion del Sistema Hidraulico del Cucharon J-
. 5.10.7 Descripcion General del Circuito Hidraulico del Brazo

5.10.8 Identificacion Componentes -Circuito Hidraulico del Brazo

5.10.9 Operacion del Sistema Hidraulico del Brazo _

5.10.10 Cilindros hidraulicos .
_ 'a 5.10.11 Operacién de amortiguamiento del Cilindro.



TEMARNOY 1B
EXCAVADORA MINERIA

5.11 SISTEMA HIDRAULICO DE GIRO

- 5.11.1 Descripcion General del Circuito Hidraulico de Giro
 5.11.2 Identificacion Componentes -Circuito Hidraulico de Giro
" 5.11.3 Operacion del Sistema Hidraulico de Giro

5.11.4 Operacién del Motor de Giro
5.11.5 Operacién de Frenos de Giro

,-’5.11.6 Operacion de Valvula de Antireaccion
- 5.11.7 Operacion Mecanica de Mando de Giro

- 5.12 SISTEMA HIDRAULICO DE TRASLACION gl ®

5.12.1 Descripcion General del Circuito Hidraulico de Traslacié
5.12.2 Identificacion Componentes -Circuito Hidraulico de Traslacién

. 5.12.3 Orientacién de Traslacion de Maquina

5.12.4 Operacion del Sistema Hidraulico de Traslacion
5.12.5 Operacién de Valvula Contrabalance
5.12.6 Operacion e Identificacion de Componentes de Mando Final J-

|



INFORMACION TECNICAI -@-l

INFORMACION/ PARA DESCARGAR

() SIVIBCILOGHA APLISABA
i, MOTONVELADORA 24
28 DY
3NCAMIONV97AE
4RCARGADORISOAE V
&, BDEAVADORA $74 B

& PLANGS

NOIIA:

D Toda la informacion encontraras en el curso.



~ DIRIGIDO A

P Técnicos en Mantenimiento

P> Técnicos Automotriz

P Técnicos de Maquinaria Pesada

P Estudiantes o egresados de carrera técnica

P Estudiantes o egresados de carrera Universitaria.
P Inspectores Técnicos

D Planner de Mantenimiento

P Supervisores de Mantenimiento




CERTIFICACION | €

» La certificacidn se otorga al culminar el curso de especializacion

™ La certificacion es a nombre de la empresa Star Cat E.l.LR.L

™ La firma de certificaciéon tiene autenticidad , porque esta firmada
por un ingeniero perteneciente al colegio de ingenieros del Peru.

» Caddigo QR.

» Certificado con CIP.

S adjuntamos el certificado de muestra.

-
/ CURSO DE ESPECIALIZACIé

PAUL QUEZADAILOZADA

Por haber aprobado satisfactdriamente el cursode especializacion
v

LECTURA E INTERPRETACION DE PLANOS
HIDRAULIGES MINERIA CATERPILLAR

Inicio\el17 de Junio del 2024 y finalizé el 16 de Jullo 2024.
Por 100 horas Académicas -
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ING. STARLIM LLANOS VIILLAGARAY

» FORMACION PROFESIONAL:

= Ingeniero Mecanico Colegiado

= Técnico en Maquinaria Pesada - TECSUP

= Especializacién en Mantenimiento de Equipo Pesado - TECSUP

= Especializacién en Hidraulica de Equipo Pesado - TECSUP

= Especializacidn en Diagndstico de Control Electronico - TECSUP

= Diplomatura en Gestion de Mantenimiento - PUCP

= Diplomatura en Acreditacién Educativa - PUCP

= Diplomatura en Gestion de Calidad Educativa - PUCP

= Diplomatura en Gerencia de Seguridad y Salud Ocupacional - ESAN

» EXPERIENCIA TECNICA:

= Instructor Certificador en FERREYROS
= Consultor de programa de capacitacion continua en TECSUP

= Instructor de Maquinaria Pesada en SENATI
= Director de Sede en CETEMIN
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MEDIOS DE PAGO | &

costo: - § / 500] SOLES

METODO DE PAGO

3BCP> BBVA

Numero de Cuenta NuUumero de Cuenta
191 06362809079 0011 0750 0100023898

o
957 198 988



rr— =

MEDIOS DE PAGO

COSTO: $150 DOLARES

' PayPal

NOMBRE: Starlim LLanos Villagaray
PAY PAL: https://paypal.me/StarCat2022
CORREO: starlim.llanos1985@gmail.com

WEsnion WU

NOMBRE: Starlim LLanos Villagaray
DNI: 42995376
UBICACION: Lima - Per(



DATOS DE LA EMPRESA

A REGISTROS
= Razén social: START CAT E.I.LR.L

- RUC: 20608897799
- LIMA -PERU
» CONTACTO
(© - Whatsapp corporativo: +51 957 198 988

» REDES SOCIALES
§ - Pagina de facebook: START CAT
» = Youtube: START CAT

@ - Pagina Web: www.startcatvirtual.com
d‘ Tik tok: START CAT
- Instagram: START CAT
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