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> NOMBRE DEL PROGRAMA
> MODALIDAD DE ESTUDIO
P> ExposiTOR

P> PLATAFORMA VIRTUAL

P> AccESO AL AULA VIRTUAL

DATOS DEL CURSO

: Lectura de Planos de Equipos de Construccion
: Virtual

: Ing. Starlim Llanos Villagaray

: Learn Press

:1anho



DATOS DEL CURSO

P VENTAJAS DE LLEVAR EL CURSO VIRTUAL

» Ingreso a nuestra plataforma virtual a tu disponibilidad de tiempo
» Horarios mas flexibles para gente que trabaja

= Conéctate y aprende desde cualquier parte

= Aprende a tu ritmo y repasa tus clases 24/7

= Descarga el material didactico del curso

= Certificacion como especialista en el equipo al culminar el curso

= Certificado firmado avalado por el Colegio de Ingenieros del Peru
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Planos Hidraulicos de Maquinaria Pesada-

estandares del fabricante Caterpillar. i

.

ESPECIFICO

ponentes hidraulicos del Equipo Pesado.

stemas hidraulicos del Equipo Pesado.
ircuitos hidraulicos del Equipo Pesado.

oz , de presion del Equipo Pesado.
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VISBIULS) © 8 SIMEONOEA HIPRAVLIEA A BSOS DE
CONSTRUCGCION

e O Oleohidraulica aplicada a Equipos de Construccion
).1 Simbologia valvulas de Presion

- Aplicacion de las valvulas de Presion en el equipo

| imbologia valvulas de Distribuidoras

plicacién de valvulas de Distribuidoras en el equipo

‘ bologia de Cilindros hidraulicos

RN
licacién de Cilindros hidraulicos en el equipo

4

"mbologia de Bombas y Motores

plicacion de Bombas y Motores en el equipo
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Simbologia de Valvulas de caudal

'0._,;12 Aplicacion de Valvulas de caudal en el equipo

0.13 Simbologia de Valvulas de Retencion

4 Aplicacion de Valvulas de Retencién en el equipo
Simbologia de Valvulas proporcionales

f\,_lic:acic’m de Valvulas proporcionales en el equipo
bologia de Valvulas Cartridges

licacién de Valvulas Cartridges en el equipo

< imbologia de Accesorios

\plicacién de Accesorios en el equipo




MEMARI0
EXCAVADORA 336 D2L
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—* 11 Descripciéon General del Plano

1.2 Ubicacién de Componentes en el Plano
= 1.3 Ubicacion de Componentes en la maquina
% | 14 Tomas de Presion

-+ 1.5 Leyenda

~= 1.6 SISTEMA PILOTO

Componente del Sistema Piloto
Muiltiple piloto

BOMBAS HIDRAULICAS

Control de flujo Negativo (NFC).
Presion de la Bomba Hidraulica.

Censado Cruzado de Presion = g
Sistema de presidon Power Shift - oy

VALVULA DE CONTROL PRINCIPAL =

Funcionamiento de las valvulas de la valvula de control s
Funcionamiento de las valvulas del Control Principal

719  SISTEMA HIDRAULICO DE PLUMA

+1.9.1 Circuitos de Implementos — —
1.9.2 Componentes Circuito de pluma
1.9.3 Circuito subir pluma - Velocidad baja e =S
1.9.4 Circuito subir pluma - Velocidad alta
1.9.5 Circuito prioridad de pluma - Subir pluma y brazo IN
1.9.6 Circuito bajar pluma con regeneracién i



MEMARI0

EXCAVADORA 336 D2L

. 1 i

4 110 SISTEMA HIDRAULICO DE BRAZO
“=4 1.10.1 Componentes Circuito de brazo
" 1.10.2 Circuito brazo OUT
1.10.3 Circuito brazo IN, Lento sin regeneracion
1.10.4 Circuito brazo IN, rapido con regeneracion
1.10.5 Circuito brazo IN, rapido con regeneracion y brazo
1.10.6 Circuito brazo IN, rapido descarga

S| 111 SISTEMA HIDRAULICO DE CUCHARON

1.11.1 Circuito de Cucharon cerrado
«= 1.11.2 Circuito de Cucharon abierto

.12 SISTEMA DE GIRO

.12.1 Componentes del Circuito de giro

-  1.12.2 Componentes de giro Neutral

- 1.12.3 Giro maximo a la izquierda

1.12.4 Giro parcial a la izquierda, no prioritario sobre brazo
-12.5 Giro maximo a la izquierda, prioritario sobre brazo

13 SISTEMA DE TRASLACION

13.1 Funcionamiento de las valvulas de la valvula de control
1.13.2 Funcionamiento de las valvulas del Control Principal
1.13.1 Componentes de circuito de traslacion

1.13.2 Circuito de traslacion neutral

— 1.13.3 Valvula de control piloto

1.13.4 Motor de traslacidn neutral

1.13.5 Motor de traslacion izquierda, velocidad lenta

1.13.6 Motor de traslacidn izquierda, velocidad rapida

1.13.7 Operaciéon de Make UP

1.13.8 Circuito de Linea Recta

1"
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EMARILO

EXCAVADORA 336 D2L
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“= 114 SISTEMA DE VENTILACION = ST
: =il
J14.1 Componentes Circuito de brazo Jﬁ | i
- 114.2 Circuito brazo OUT R
" 1143 Circuito brazo IN, Lento sin regeneracion .
I ' 1.14.4 Circuito brazo IN, rapido con regeneraciéon o o
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MOTONIVELADORA 16M
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21 Descripcion General del Plano
E:'g 2.2 Ubicacion de Componentes en el Plano
; 2.3 Ubicacion de Componentes en la maquina
24 Tomas de Presion
2.5 Leyenda

2.6 SISTEMA DE IMPLEMENTOS Y DIRECCION

~ . 2.6.1 Identificacion de componentes

| 4 2.6.2 Control electrénico de Implementos
2.6.3 Operacidn electroénica de joystick izquierdo
2.6.4 Operacion electroénica de joystick derecho
2.6.5 Operacidn de sistema hidraulico de direccién
2.6.6 Operacion de sistema hidraulico de Implementos

2.7 SISTEMA DE FRENOS Y VENTILACION

2.71 Identificacion de componentes

2.7.2 Sistema de freno de servicio

2.7.3 Valvula de freno de servicio

2.7.4 Operacion de sistema hidraulico y freno
2.7.5 Sistema de freno de parqueo e -
2.7.6 Sistema de ventilacion -- : L
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EMARILO

TRACTOR DE ORUGAS DST

MODULELILIPIPANGICLECHIDRAULICONTRAGCTOR

8 ORUGAS

%= 31 Descripcién General del Plano
3.2 Ubicacion de Componentes en el Plano
~=| 3.3 Ubicacién de Componentes en la maquina
- 34 Tomas de Presién
3.5 Leyenda

43 3.6 SISTEMA DE VENTILADOR

. 3.6.1 Componentes del Sistema de Enfriamiento
«!. . 3.6.2 Velocidad maxima del ventilador

“+ 3.6.3 Velocidad Minima del ventilador

« 3.6.4 Velocidad auto reversible

l-::.i' 3.7 SISTEMA DE DIRECCION
;"Q- 3.7.1 Identificaciéon de Componentes
-7 3.7.2 Bomba de direccién
= 3.7.3 Circuito hidrostético de direccién

-ﬁ

h 3.8 SISTEMA DE IMPLEMENTOS

o 3.8.1 Identificacion de componentes
= - 3.8.2 Sistema hidraulico piloto
3.8.3 Circuito de levante de Hoja
3.8.4 Circuito de flotamiento de Hoja
3.8.5 Circuito Inclinacidén de Hoja
3.8.6 Operacion de inclinacion Dual
——— 3.8.7 Circuito de Ripper de Hoja
.1 3.8.8 Operacion valvula de caida rapida

- b
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RODILLO COMPACTADOR
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41
42
“ 43
A

_ 4-5
)
| 4.6

4.6.1
4.6.2
46.3
4.6.4
-1465
. 4.6.6

4.7

— 471
47.2

. -
4.7.4
475

i
1 .8 SISTEMA VIBRATORIO

4.8.1

4.8.2
4.8.3
4.8.4

Descripcion General del Plano

Ubicacion de Componentes en el Plano
Ubicacion de Componentes en la maquina
Tomas de Presién

Leyenda

SISTEMA HIDRAULICO

Componentes del sistema piloto
Sistema piloto

Sistema Hidraulico de presion media
Valvula de Control

Cilindros Hidraulicos

Esquema Hidraulico

SISTEMA DE PROPULSION

Operacion de bombas M313D-M318D
Operaciéon de bombas M322D
Informaciéon General

Componentes del Sistema de Propulsion
Bomba de Propulsién

Informacion General
Bomba de vibratorio
Motor de Vibratorio
Esquema Hidraulico de vibratorio
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EMARILO

RODILLO COMPACTADOR

49

410 SISTEMA DE PROPULSION

4.10.1 Operacion de bombas M313D-M318D
-~ 4.10.2 Operaciéon de bombas M322D
<= 4.10.3 Informacién General
=== 4.10.4 Componentes del Sistema de Propulsion

~ 4.9.1 Componentes del sistema piloto
- 4.9.2 Sistema piloto
s 4.9.3 Sistema Hidraulico de presion media
> 4.9.4 Valvula de Control
4.9.5 Cilindros Hidraulicos

CS56B
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EMARILO

CARGADOR FRONTAL 966L

VIEDUILO S FLANG GLEOHDER/AULIE0 CARGADOR

ERONTAINCATZIE6 1=

5.1
5.2
5.3
i

Descripcion General del Plano

Ubicacion de Componentes en el Plano
Ubicacion de Componentes en la maquina
Tomas de Presion

Leyenda

SISTEMA DE IMPLEMENTOS DEL CARGADOR
FRONTAL 966L

5.6.1 Componentes hidraulicos

5.6.2 Circuito Hidraulico de neutral

5.6.3 Circuito Hidraulico de subir

5.6.4 Circuito Hidraulico de bajar

5.6.5 Circuito Hidraulico Bajar el cucharon con el Motor

desconectado

5.6.6 Circuito Hidraulico de flotamiento

5.6.7 Circuito Hidraulico descargar

5.6.8 Circuito Hidraulico descargar

5.6.9 Circuito Hidraulico de control de amortiguamiento

5.7

5.7.1

572
573
574
575
5.7.6

SISTEMA DE DIRECCION DEL CARGADOR
FRONTAL 966L

Bomba de direccion

Componentes de direccion

Circuito de direccion neutral

Circuito de direccion giro gradual izquierda
Circuito de direccion giro maximo izquierda
Circuito de direccion secundaria
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EMARILO

CAMION ARTICULADO
735-740L)

MODULEIEIPIFANGIHIDRAULICOICAMION
 ARTICUFAD O 35-740EY

6.1 PLANO DEL SISTEMA
6.2 LOCALIZACION DE COMPONENTES
6.3 PLANO DEL SISTEMA DEL VENTILADOR

=6.3.1 Circuito Hidraulico del enfriamiento del motor
| 6.3.2 Circuito Hidraulico del enfriamiento del postenfriandor
- 6.4 PLANO DEL SISTEMA DE DIRECCION
6.4.1 Circuito Neutro = A
6.4.2 Circuito direccion primaria derecha \ 1
6.4.3 Circuito direccion primaria izquierda
7 6.4.4 Circuito direccién secundaria

6.5 PLANO DEL SISTEMA DE LEVANTE

6.5.1 Circuito Neutro
6.5.2 Circuito Subir

6.5.3 Circuito bajar

6.5.4 Circuito flotamiento
6.5.5 Circuito Ejector el

> 6.6 PLANO DEL SISTEMA DE FRENOS
6.6.1 Frenos servicio liberado/ freno parqueo enganchado
6.6.2 Frenos servicio enganchado/ freno parqueo liberado : ' =



INFORMACION TECNICA | &

" INFORMACION PARA DESCARGAR

4. CARGADORISGEIE f'
5'RODIUIGICSSEE

6. CAMIONIARIICUYADOW35/7A0EY
7. PELANG®S

01 SIMBOUGOGIA

b 2EAVADORA 883 DRL
28 16/
3. DT

> NOTA:

Toda la informacion encontraras en el curso.




DIRIGIDO A

P> Técnicos en Mantenimiento

P Técnicos Automotriz

b Técnicos de Maquinaria Pesada

b Estudiantes o egresados de carrera técnica

D Estudiantes o egresados de carrera Universitaria.
b Inspectores Técnicos

P Planner de Mantenimiento

P Supervisores de Mantenimiento



CERTIFICACION | ©

» La certificacidn se otorga al culminar el curso de especializacion

™ La certificacion es a nombre de la empresa Star Cat E.l.LR.L

™ La firma de certificaciéon tiene autenticidad , porque esta firmada
Por Un ingeniero perteneciente al colegio de ingenieros del Peru.

» Caddigo QR.

™ Certificado con CIP.

S adjuntamos el certificado de muestra.

PAUL QUEZADA LOZADA

Por haber aprobado satisfactoriamente el curso de especializacion

LECTURAE INTEHPHETAEIQN DE PLANOS
HIDRAULICOS CONSTRUCCION

Inicio el 17 de Marzo del 2024 yfinalizo el 16 de Julio 2024.
Por 100 horas Académicas.




ING. STARLIM LLANOS VIILLAGARAY

» FORMACION PROFESIONAL:

= Ingeniero Mecanico Colegiado

= Técnico en Maquinaria Pesada - TECSUP

= Especializacién en Mantenimiento de Equipo Pesado - TECSUP

= Especializacién en Hidraulica de Equipo Pesado - TECSUP

= Especializacidn en Diagndstico de Control Electronico - TECSUP

= Diplomatura en Gestion de Mantenimiento - PUCP

= Diplomatura en Acreditacién Educativa - PUCP

= Diplomatura en Gestion de Calidad Educativa - PUCP

= Diplomatura en Gerencia de Seguridad y Salud Ocupacional - ESAN

» EXPERIENCIA TECNICA:

= Instructor Certificador en FERREYROS
= Consultor de programa de capacitacion continua en TECSUP

= Instructor de Maquinaria Pesada en SENATI
= Director de Sede en CETEMIN
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METODOS DE PAGO NACIONAL

costo: - § / 500] SOLES

METODO DE PAGO

>BCP> BBVA

Numero de Cuenta Numero de Cuenta
191 063562809079 0011 0750 0100023898

957 198 988



METODOS DE PAGO INTERNACIONIAL
COSTO: $1 50 ] DOLARES

P PayPal

NOMBRE: Starlim LLanos Villagaray
PAY PAL: https://paypal.me/StarCat2022
CORREO: starlim.llanos1985@gmail.com

WEsnion WU

NOMBRE: Starlim LLanos Villagaray
DNI: 42995376
UBICACION: Lima - Pert



DATOS DE LA EMPRESA

» REGISTROS
= Razén social: START CAT E.ILR.L

- RUC: 20608897799
- LIMA -PERU
» CONTACTO
(© - Whatsapp corporativo: +51 957 198 988
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REDES SOCIALES

- Pagina de facebook: START CAT
= Youtube: START CAT

- Pagina Web: www.startcatvirtual.com

= Tik tok: START CAT
« Instagram: START CAT



START CGAT




