EXCAVADORA HIDRAULICA

NEKT GENERATION CAT

320/320GC/323 START CAT

CURSO DE ESPECIALIZACION VIRTUAL |
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DATOS DEL CURSO

: Excavadora Next Generation 320/320GC/323
: Virtual

: Ing. Starlim Llanos Villagaray

: Learn Press
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P VENTAJAS DE LLEVAR EL CURSO VIRTUAL

» Ingreso a nuestra plataforma virtual a tu disponibilidad de tiempo
» Horarios mas flexibles para gente que trabaja

= Conéctate y aprende desde cualquier parte

= Aprende a tu ritmo y repasa tus clases 24/7

= Descarga el material didactico del curso

= Certificacion como especialista en el equipo al culminar el curso

= Certificado firmado avalado por el Colegio de Ingenieros del Peru



0BJETIVOS DEL CURSO | & |

Inl

Analizar el funcionamiento, plano hidraulico, plano eléctrico,
pruebas y ajustes de la Excavadora Next GEN 320/320GC/323
Eaterpillar.

\ nalizar y comprender el funcionamiento de los sistemas del
equipo de la Excavadora Next GEN 320/320GC/323 Caterpillar.

Analizar la lectura del plano hidraulico del equipo de la
Excavadora Next GEN 320/320GC/323 Caterpillar.

Analizar la lectura del plano eléctrico del equipo de la
Excavadora Next GEN 320/320GC/323 Caterpillar.

‘Analizar las pruebas y ajustes de los sistemas del equipo de la
Excavadora Next GEN 320/320GC/323 Caterpillar.
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VeUIL® © 3 INREDUESON

Actualizaciones de la Maquina
Configuraciones de Motor

Inspeccién Alrededor de la Maquina

Inspeccién Dentro de Cabina

MEDUILO 1 2 SSIEV/A DE CONTROL EUECRONICO Y

MONITOR

Introduccién

Comunicacion de Maquina

Entrada y Salida de ECM de Maquina
Entrada y Salida de ECM de Chasis

Enlace de Producto

Funciéon de Control de Velocidad del Motor
Funciéon de Control de Velocidad Automatica
Funciéon de Apagado Retardado del Motor
Funciéon de Apagado del Motor en Ralenti
Circuito de Ventilador Eléctrico

Monitor de Display

Menu Ajustes -Ajuste de Display

Menu Ajustes -Informacién

Menu Ajustes -Ajuste de Maquina

Menu Ajustes -Ajuste de Operador

Menu Ajustes -Servicio
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MODULEMR): HIPERAVILIGAS PRINEALES

Introduccion

Componentes de Bombas Hidraulicas Principales
Estrategia de Control de Bombas

Sensores de Presion y Puerto de Bombas
Componentes Internos de Bombas

Curva de Bomba Hidraulica Principal

Regulador de Bomba

Regulador de Bomba - Corriente Baja

Regulador de Bomba - Corriente Alta
glg%%&ﬁ @ALVULA CONUROL PRINCIAL Y SISTEMA
{

Introduccién

Localizacion de valvula de control principal
Esquema de Valvula de control principal
Valvula de Alivio Principal

Valvula de Levantamiento Pesado

Sistema de Retorno Hidraulico

Tanque hidraulico

Enfriador de Aceite Hidraulico

Mltiple Retorno
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MODULEHCIRCUITOIDEIRIUMANBRAZOMNMCUCHARON

Introduccion
. Cilindros de Pluma, Brazo y Cucharén
. Componentes de Circuito de Pluma
. Sensores de Presiéon de Pluma
. Circuito de Pluma - Subir Pluma en Velocidad Alta

Circuito de Pluma - Bajar Pluma

el A

. Valvula de Anticorrimiento de Pluma

. Componentes de Circuito de Brazo

. Circuito de Brazo - Brazo Hacia Afuera

. Circuito de Pluma - Brazo Hacia Adentro Lento

. Circuito de Pluma - Brazo Hacia Adentro con Regeneracién
. Valvula de Anticorrimiento de Brazo

. Componentes de Circuito Cucharén

. Circuito de Cucharon -Cucharén Cerrado
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VOO 5 & SISTEMA HDRAULISS DE CRO)

Introduccién

Componentes de Sistema de Giro
Valvulas de Antireaccién

Modo de Giro Fino

Sistema de Giro Derecha

Operacioén de Valvula Prioritaria
Operacion de Motor Giro

Freno de Parqueo de Giro -Enganchado
Freno de Parqueo de Giro -Liberado
Valvula de Alivio de Giro

Valvula de Antireaccion

Operacion Mecanica

©;

B . BN e

YR



Ix

o

L By 2w

EMARIN0 ©,

MEDUILO G & SISTEMA HIDRAVLIE DE TRASLACION

Introduccion

Componentes de Sistema de Traslacidn
Valvulas de Antireaccion

Componentes de Motor de Traslacion

Mando Final

Operacion del Sistema de Traslacidn

Avance en Alta Velocidad

Cambio de Velocidad de Traslaciéon Automatica
Operacion de Traslacion Linea Recta

Operacion de Motor de Traslacion

Operacion de Freno de Parqueo

MEDUILO) 7/ 2 [PLAN© HDER/AVLISS)
-SIMBOLOGIA HIDRAULICA
-LOCALIZACION DE COMPONENTES

-BOMBAS PRINCIPALES
Regulador de Bomba - Corriente Baja

Regulador de Bomba - Corriente Alta
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-PLANO DEL SISTEMA DE IMPLEMENTOS
= Cilindros de Pluma, Brazo y Cucharén

= Circuito de Pluma - Subir Pluma en Velocidad Alta

= Circuito de Pluma - Bajar Pluma

= Circuito de Brazo - Brazo Hacia Afuera

= Circuito de Pluma - Brazo Hacia Adentro Lento

= Circuito de Pluma - Brazo Hacia Adentro con Regeneracién

—
a = Circuito de Cucharon -Cucharon Cerrado

-PLANO DEL SISTEMA HIDRAULICO DE GIRO
Sistema de Giro Derecha

Operacion de Valvula Prioritaria

Operacion de Motor Giro

Freno de Parqueo de Giro -Enganchado

Freno de Parqueo de Giro -Liberado

-PLANO DEL SISTEMA HIDRAULICO DE TRASLACION
Avance en Alta Velocidad

Cambio de Velocidad de Traslacion Automatica

Operacion de Traslacion Linea Recta

Operacion de Motor de Traslacidn

Operacion de Freno de Parqueo

R 0 . R

c Y
I



EMARILO

MODULEISHPIANGIEIECTRICO®

-SIMBOLOGIA ELECTRICA
-LOCALIZACION DE COMPONENTES

-CIRCUITO ELECTRONICO DEL MOTOR
Componentes de Entrada
Componentes de Salida

-CIRCUITO ELECTRONICO DE MAQUINA
Componentes de Entrada
Componentes de Salida

VIO ©) & PRUEYAS Y AJUSTES




INRORIVAEION TECNICA O,

2 INFORMACION PARA DESCARGAR:

1 DIAPOSITIVAND EJEABRIGAY

Introduccion

Control Electrénico y Monitor
Bombas Hidraulicas Principal
Valvula de Control Principal
Sistema de Implementos =
Sistema Hidraulico de Giro
Sistema Hidraulico de Traslacion
Plano Hidraulico

2 CATAIOGOS
3UPIFANG®S
A [PRUTEYAS Y AJUSIHES

NOITA:

Toda la informacion encontraras en el curso.
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~ DIRIGIDO A

P Técnicos en Mantenimiento

P Técnicos Automotriz

P Técnicos de Maquinaria Pesada

P Estudiantes o egresados de carrera técnica

P Estudiantes o egresados de carrera Universitaria.
b Inspectores Técnicos

b Planner de Mantenimiento

P Supervisores de Mantenimiento




CERTIFICACION | €

» La certificacidn se otorga al culminar el curso de especializacion

» La certificacién es a nombre de la empresa Star Cat E.I.R.L

™ La firma de certificacién tiene autenticidad , porque esta firmada
Por un ingeniero perteneciente al colegio de ingenieros del Peru.

» Caddigo QR.

» Certificado con CIP.

S adjuntamos el certificado de muestra.

DIONE FRAN SULLCARAY OCHOA

Por haber aprobado salisfa:inriamenla el eurso de especiaizacién

EXCAVADORA HIORAULICA NEXT GEN

Funcionamiento de Sistemas’, Plano Hidraulico , Plano Eléctrico,
Pruebas y Ajustes.

Inicio el 02 de Engro del 2023.¥ finalizo el 28 de Marzo 2023.
Por &40 horas Académicas.




» FORMACION PROFESIONAL:

= Ingeniero Mecanico Colegiado

= Técnico en Maquinaria Pesada - TECSUP

= Especializacién en Mantenimiento de Equipo Pesado - TECSUP

= Especializacién en Hidraulica de Equipo Pesado - TECSUP

= Especializacidn en Diagndstico de Control Electrénico - TECSUP

= Diplomatura en Gestion de Mantenimiento - PUCP

= Diplomatura en Acreditaciéon Educativa - PUCP

= Diplomatura en Gestidn de Calidad Educativa - PUCP

= Diplomatura en Gerencia de Seguridad y Salud Ocupacional - ESAN

» EXPERIENCIA TECNICA:

= Instructor Certificador en FERREYROS

= Consultor de programa de capacitacion continua en TECSUP
= Instructor de Maquinaria Pesada en SENATI

= Director de Sede en CETEMIN



COSTO: s / 3 SOj SOLES

METODO DE PAGO

>BCP> BBVA
NuUmero de Cuenta NUumero de Cuenta
191 063562809079 0011 0750 0100023898

o
957 198 988
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MEDIOS DE PAGO

COSTO: $1 OO] DOLARES

P PayPal

NOMBRE: Starlim LLanos Villagaray
PAY PAL: https://paypal.me/StarCat2022
CORREO: starlim.llanos1985@gmail.com

WEsnion WU

NOMBRE: Starlim LLanos Villagaray
DNI: 42995376
UBICACION: Lima - Pert
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» REGISTROS

= Razén social: START CAT E.I.R.L

- RUC: 20608897799

- LIMA -PERU

CONTACTO

© . Whatsapp corporativo: +51 957 198 988

h

» REDES SOCIALES

f - Pagina de facebook: START CAT

> =« Youtube: START CAT

- Pagina Web: www.startcatvirtual.com
= Tik tok: START CAT

- Instagram: START CAT
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